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 عنىان دوره :
 یمىتىرها ىیدوره درا

 سیستم های نهفته زیرگروه : مقدماتی سطح دوره : یکیالکتر 

 صاعت 61 مدت دوره : عملی نىع دوره : یمقدمات AVR کروکنترلریم پیش نیاز :

 یکیالکتر  یمىتىرها ىیدوره درا

 
 :سرفصل دوره  

 
 کیهر  بیو معا ایمزا یانىاع الکترومىتىرها و بررس یمعرف 
 در صنعت یکیالکتر  یمىتىرها یکاربردها یبررس 
 یکیالکتر  یمىتىرها ىیکنترل و درا یانىاع روش ها آمىزش 
 مىتىر ىیدرا یانىاع مدارها یو بررس لیتحل 
 کروکنترلریالکترومىتىرها تىسط م یانداز  راه AVR 
 مىتىر یانداز  راه DC: 
 یس یانىاع مىتىر د یمعرف 
 مىتىر ىیدرا یانىاع روش ها یسخت افزار  یبررس DC (Buck, Half Bridge, Full Bridge, ...) 
 ىریبا درا ییآشنا L298 مىتىر ىریو انىاع ماسفت ها به عنىان درا 
  بدست آوردن سرعت مىتىر یهاسنسىرها و روش  حیتشر DC 
 کنترل سرعت مىتىر نحىه DC 
 یحلقه کنترل یکنترل حلقه بسته و بررس میبا مفاه ییآشنا PID 
 و یشیافزا یانکدرها یبررس  absolute مىتىر یر یقرارگ تیمىقع صیجهت تشخ 
 فیخط تعر  ینگاه داشتن ربات بر رو یو نحىه کنترل مىتىر برا ابیر یمس یعملکرد ربات ها یبررس 

 شده
 یبا استفاده از سنسىرها ابیر یحلقه بسته ربات مس کنترل IR ریدهنده مس صیبه عنىان تشخ 

 حرکت
 مىتىر ىیدرا DC کروکنترلریبا استفاده از م AVR 
 یمىتىر پله ا یانداز  راه (Step motor): 
 انىاع استپ مىتىر یمعرف 
 یپله ا یکنترل مىتىر ها یروش ها آمىزش (Full Step, Half Step, micro Step) 
 مىتىر با تىجه به دقت هر پله چرخش در مىتىر یر یقرارگ تیمىقع قیدق کنترل 
 یربات با استفاده از مىتىر پله ا یبازو قیدق تیکنترل مىقع نحىه 
 کروکنترلریاستپ مىتىر با استفاده از م ىیدرا AVR 
 سروو مىتىر یانداز  راه (Servo motor): 
 انىاع سروو مىتىرها یمعرف 
 یپالسها یبررس PWM جهت کنترل سروو مىتىرها 
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 هیزاو تیکنترل چرخش با محدود یاز سروو مىتىر برا استفاده 
 تفاوت عملکرد آن با کنترل تىسط مىتىر پله  حیربات تىسط سروو و تشر  یکنترل بازو نحىه

 یا
 پهپاد( نینشبدون سر یاستفاده از سروو مىتىر در کنترل پرنده ها آمىزش( 
 ىیدرا Servo motor کروکنترلریبا استفاده از م AVR 

 
  دوره یها نیپروژه ها و تمر: 

 
 مىتىر  ىیدراDC کروکنترلریبا استفاده از م AVR 
 یبا استفاده از سنسىرها ابیر یحلقه بسته ربات مس کنترل IR ریدهنده مس صیبه عنىان تشخ 

 حرکت
 یربات با استفاده از مىتىر پله ا یبازو قیدق تیکنترل مىقع نحىه 
 ىیدرا Stepper Motor کروکنترلریبا استفاده از م AVR 
 یتفاوت عملکرد آن با کنترل تىسط مىتىر پله ا حیربات تىسط سروو و تشر  یکنترل بازو نحىه 
 ىیدرا Servo motor کروکنترلریبا استفاده از م AVR 
 یپله ا یکنترل مىتىر ها یروش ها یساز  ادهیپ (Full Step, Half Step, micro Step) 
 هیزاو تیکنترل چرخش با محدود یاز سروو مىتىر برا استفاده 

 
 

 


